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0. Situation de départ :
Nous sommes entourés de systèmes techniques, tous plus différents dans leurs fonctions les uns que les autres.
[image: image6.png]Tous sont l’agrégation de plusieurs technologies issues de nombreux champs de la technique (mécanique, électrotechnique, électronique, génie civil).
Mais sont-ils tous si différents ? Seule une analyse de ces systèmes peut répondre à cette question. Nous allons donc procéder à l’analyse d’un correcteur de phare monté sur les véhicules de la marque RENAULT.
Alors qu’avant les optiques de phares ne pouvaient être réglées que manuellement au niveau du phare, ces boitiers représentent une évolution et permettent de régler le faisceau lumineux depuis l’habitacle.
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1. Dossier technique
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1.1. Principe du réglage du phare :
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Le correcteur est relié au phare par l’intermédiaire d’une bielle.
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Lors de la rotation du moteur du correcteur, il y a translation de l’embout sphérique, translation de la bielle et donc pivotement du phare.
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1.2. Diagramme de définition de bloc dans son contexte : Environnement du système.
En bleu figure les éléments du milieu environnant le correcteur de phare. Ces éléments interagissent avec le système.
[image: image21.png]hSolidWorks | rer edton Affchege tnserion outs Feneve 2 () - 3 - - % -9 - (K]]8 & -

CorrecteuReglageUtisateu *

- Recherche SoidWorks 2 - -

e o \-0-n-

Entités symériques

&

Exqumse Cotaton A | Ausier Converte O Aficherfuppeimer /| anantations
mesgeme |- B - @ - AU SURT occoler 2 reptiton indare desqusse lesretons R4 | nctntondes | S
o . @0 ) -* - enbids i Dévlocerles enttés
‘Assemblage | Représentation schématique | Esquisse [ Evaluer | Produits Office = Ressources SolidWorks )

»
T
3 Plan2 3
3 plan3
1. Origine
G B (7 roue dentée:
o G B () Ressort de ¢
0 Grp. contr. asm 1
) Assem rotor mo

RoueAvecContact<

%
]
0 Grp. contr asm 1
@ B () Assem rotor moteu
5 QA () RouesvecContact<
-8 Contraintes dans Corrc
() Capteurs
{&] Annotations
Plant
Plan2
3 plan3
1. Origine
BA (7 rove <1> Défaul
@ @ plaque contact2<l,
0 Grp. contr. asm 1
Ry @ (- arbre roue vis<L> ([ _
=@ @ Noix avecTige <L> (D6
-8 Contraintes dans Corr
() Capteurs
(A Annotations

3 Plan3
1, origine

Pour commencer
(01 Nouveau document
¥ ouvri un document
& StudentCurrcukim
(@ wstuctors curicuum
@ ok

P Nowveautés

) nformatons oénérales

—
@ Pora cteis

B croupes dutisateurs
() Forum de discussion

Alertes techniques et nouvelles

Ressources en ligne
- Rechercher des fabricants de produs sur mesure

155 Partenaires Solutions.
8 Sobiorks Labs

Conception de machines
2 Vue densemble de la conception de machines
% Tutorils de concepton de machines

4 simuatonpress

Conception de moules.

>

>

>

>

noix dentrsineu | Ve
() Vue densemble de la conception de moules
00 G contr.asm1 [ ; t S Tutorls de concepton de moules
< [l t £ mporter un fchier
T Modéle [ Efude de mouvementT ] i

Edition d éducation de SolidWorks - Usage éducatif uniquement

Sous-contr

t_Edition: Assemblage





1.3. Diagramme des blocs internes du correcteur de phare
Le diagramme est réalisé suivant un point de vue M.E.I. : M : Matière, E : Energie, I : Information

Il permet de voir la circulation des flux dans le système.
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	Chaîne d’énergie n°1 : réglage par un opérateur.


	Chaîne d’énergie n°2 : réglage électromécanique.

	[image: image23.png]© Correcteur de phare vpp [C\Users\Christian COUTON\pworkSHEIE - Visua! Paracigm for SMIBEpmmunity Eitionll (not for commercial use) i NNy TSRS SN, | et

Fichier Modifier Apercu Outis Fenétre  Aide.

E.& .| 4 E D e @ . E.

Projet  impriner | Couper Coplr _ Coler Annuer Rétobe| UNL _ Base dodomnde  Exigence  Diagrammes

B B & 8. ¢

osing  Doe  Team  cose  meroperavity ||

F &

Format Copier

51 Défiiondes blocs dans son contexte | () Dagramme o sruture composte | (1) Dagrammede sructure compostet
Navigateur des diagrammes a8 x [ L& |
wE-ri-v-2 [he®

e some 2]

A

& G pagames e %
+~[E Diagramme de cas d'utiisatiol @ Ettaceur de poirts
[l Diagramme de classes
I g_' deces b Ertocor
- [£3 biagramme de Communicatio = | | | € aimant
L gﬁmmmm # Gesture pen
[Z viagramme dractivités.
(L3 isgramme do composants | | [0t |
(i Diagramme de déploiement 59 nstance Specification
[ Diagramme de package —uzm
&5 Diagramme dobiets (1) =
& [3Diagramme de structure com| Closse
(£ Dingramme de structure comp — Association -
5. Bvsorarme de stetern rom ™| o correcteur de phare
: o > ependency | comecteur de phare |
4~ Generalzation -
e | @ o [ || 2
Doamentaton a8 x
= - . B Anchor
== B0 consant
& Contaimert
B Commun &
[ Ensentie -

Apergu des diagrammes
— Connecteur générique
[a] Forme timage

) Légende

() Rectangle:

D oval

.\ Poygone.





	[image: image24.png]©) Correcteur de phare.vpp [C\Users\Christian COUTON\vpworkspace] * - Visual Paradigm for UME Community Editionl (not for commercial use) o o - [
Fichier Modifier Apercu Outils Fenétre Aide

5 Déntion des bocs s son cortexte

Diagramme de structure composte | () Diagramme e structure compostet

i Diagramme de structure composite2 & =

BB
a

X outis e Corrocteur do phare

Diagramme de structure composte2

& Etfaceur de points Carte de traitement
[

© simant

in I: Position actuelle Capteur do position

1:consigne de
position 0 12V m v out

[ l—

I: consigne

Commande
manuelle - |
_# Gesture Pen out

I: Rotation moteur sens +/-

in T

Intorface de puissance

8 Parttion

E:alimentation de —
8 propriéts fonctiomement 12V in]

© nterface @y

i on Cr=ra NI e |

Coliboration

E: Energie électrique

 Colehorstion Use

© comectewr Woteur Glecirique

— Assocition -

> Dependency - ot in [Réductour de vitesse 1

. o " | Posiion acicle
T M —

2 note mécanique out
LU —

€4 constaint

E: Energle mécanique de rotation adaptée

& Containment

% Commun B Ensemble embout sphérique

Optique
_|de phare

. out out
[0 enserise - : Energie mécanique Réductour do vitesse 2 m -
23] Apercu des drammes derotaion | E: Energle mécaniaue ot E: Energie
Operateur DN~ d rotation in BT mécarique.
qualifié — 0 I

— Connecteur générique

mécarique de rolation

[a] Forme timage

Légende Plein écran =z
() Rectangle:

D oval






	Chaîne d’information : retour de l’information de position
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	17
	1
	Tige
	Polyamide 6/6 30%FV
	

	16
	1
	Noix d’entraîneur
	A216 Noir
	

	15
	1
	Arbre roue vis
	STANYL (PA4.6)
	

	14
	1
	Plaque contact
	Cu-ETP
	Ecroui

	13
	1
	Roue
	Polyacetal horstaform C9021 naturel
	

	12
	1
	Rotor moteur : Axe
	C40
	Moteur 12V

	11
	1
	Rotor moteur : Vis
	Bronze fritté BP25
	

	10
	1
	Ressort roue dentée
	C80
	Corde à piano

	9
	1
	Roue dentée
	Polyacetal horstaform C9021 Blanc 22
	

	8
	1
	Joint torique
	Nitrile
	

	7
	1
	Pignon de réglage
	Polyamide 6/6 blanc 30%FV
	

	6
	1
	Stator moteur
	
	Moteur 12V

	5
	1
	
	Bronze fritté BP25
	Moteur 12V

	4
	1
	
	Bronze fritté BP25
	Moteur 12V

	3
	1
	
	
	Moteur 12V

	2
	1
	Boîtier inférieur
	Polyamide 6/6 noir FV+30%
	

	1
	1
	Boîtier supérieur
	Polyamide 6/6 noir FV+30%
	

	Rep.
	NB.
	Désignation
	Matière.
	OBS.


2. Objectif
3. Matériel disponible dans le laboratoire
· Correcteur de phare.

· Internet
· GDI

· Dossier technique numérique
4. Description détaillée du travail

A1. Analyse de la fonction du mécanisme 
1.1. A quoi sert le système « correcteur de phare » ?

1.2. A l’aide d’internet, effectuer une recherche afin de déterminer les différents types d’énergie existants. En Donner une brève définition.

1.3. Observer le correcteur démonté. Quelle est le type d’énergie d’entrée et de sortie du système ?
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1.4. Observer le correcteur en fonctionnement (demander au professeur pour un essai). Expliquer en quelques mots son fonctionnement.
1.5. Réaliser le compte rendu de cette première partie du TP sur Powerpoint. 
A2. Analyse de la structure du système : l’information (rédiger le compte rendu au fur et à mesure de l’avancement)
2.1. Dans le diagramme de blocs interne, on peut trouver des blocs nommés « réducteur de vitesse ». Qu’est ce que c’est et comment est-ce constitué ?

2.2. A l’aide entre autre de la nomenclature, identifier sur les photos et schémas ci-dessous, les composants constituants les blocs présents dans le diagramme de blocs internes.


2.3. A l’aide d’internet, effectuer une recherche sur la structure des systèmes techniques. Donner en une représentation schématique.

2.4. Identifier sur le diagramme des blocs internes, les flux d’information circulants dans le système et surligner les en vert sur le diagramme des blocs internes.
2.5. Mettre en relation les blocs du système intervenants dans la chaîne d’information avec les blocs du diagramme trouvé à la question 2.3.

A3. Analyse de la structure du système : l’énergie (rédiger le compte rendu au fur et à mesure de l’avancement)
3.1. A l’aide des questions 2.2. et 2.3., identifier sur le diagramme des blocs internes, les flux d’énergies circulants dans le système dans le cas d’un réglage par l’habitacle de la voiture et surligner les en rouge sur le diagramme des blocs internes.

3.2. Mettre en relation les blocs du système intervenants dans la chaîne d’information avec les blocs du diagramme trouvés à la question 2.3.

A4. Conclusion sur la structure des systèmes (rédiger le compte rendu au fur et à mesure de l’avancement)
L’étude du système correcteur de phare vient de montrer que nous pouvons le ranger dans un ensemble de blocs ayant une définition très générale. Il est donc légitime de se poser la question : peut-on ranger suivant la même structure d’autre système ?
4.1. Ci-dessous est présenté un portail automatique. Identifier, pour chaque terme de la photo, la fonction qu’il occupe dans le schéma trouvé à la question 2.3.






4.2. Conclure sur la structure des systèmes techniques.

Embout sphérique
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